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Medical or dental treatment instrument, especially a handpiece (1), with a driven treatment tool (4), in 
which a drive connection (6) comprising one drive section or two drive sections with or without one gear 
(6, 36c) is arranged so as to be exchangeable, is mounted in a bearing sleeve (15) which can be pushed 
into the treatment instrument from behind and can be fixed in the pushed-in position. In the treatment 
instrument (1 ) there is provided an inner sleeve (28) which can be pushed into the treatment instrument 
from behind, and between the inner sleeve (28) and the bearing sleeve (15) there is a releasable 
connection (15c) and between the, preferably rear, terminal region of the inner sleeve (28) and an outer 
sleeve (29) of the treatment instrument surrounding it there is another releasable connection (31a). 
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Beschreibung 

Die Erfindung betr^^Bn Behandlungs instrument 
nach dem Oberbegriff de^mspruchs 1 oder 3. 

Bei arztlichen und insbesondere zahnarztlichen Be- 
handlungsinstrumenten ist oft eine schnelle Bewegung, 
insbesondere eine hohe DrehzahJ, des Behandlungs- 
werkzeugs erwQnscht Bei zahnfirztlichen Handstftcken 
sind z. B. 30 000 und mehr Umdrehungen pro Minute fQr 
einen Bohrer Oblich. Soiche hohen Werkzeuggeschwin- 
digkeiten lassen sich durch Elektro- oder Luftmotoren 
erreichen. Es gibt jedoch auch Behandlungsarten, insbe- 
sondere in der Chirurgie, bei denen das Behandlungs- 
werkzeug geringe Bewegungsgeschwindigkeiten aus- 
fOhren soil Urn fur soiche Behandlungsinstrumente ein 
und denselben, namlich den hochtourigen Antrieb be- 
nutzen zu kdnnen, ist man, insbesondere bei zahn- oder 
kieferchirurgischen Behandlungen, dazu Qbergegangen, 
gemaB DE28 10 044A1 einem zahn&rztlichen Hand- 
stQck mehrere LagerhQlsen mit Getrieben unterschied- 
licher Obersetzungen als bauliche Einheiten zuzuord- 
nen, die wahlweise vom antriebsseitigen Ende her in die 
Axialdffnung der GriffhQlse einschiebbar sind Zur 
axialen Fixierung der jeweiligen LagerhQlse dient eine 
Verschraubung mit einem AuBengewinde am vorderen 
Ende der LagerhQlse und einem Innengewinde in der 
GriffhQlse. Zum Ein- und Ausschrauben dient ein spe- 
zielles Schraubwerkzeug, das von hinten in die GriffhQl- 
se einfQhrbar ist und mittels Drehelementen formschlQs- 



nicht nflher beschriebener Weise gesichert Aus dieser 
Druckschrift ist jj^tt zu entnehmen, daB das Getriebe 
mit der Hulse l^Mknontierbar und als Baueinheit in 
das Vorderteil 1 cflWiandstQcks einschiebbar ist 
5 Das Getriebe und die Htilse 19 sind durch eine HQlse 
2 axial arretiert, deren vorderer Endbereich in das Vor- 
derteil 1 des HandstQcks einschraubbar ist, wobei das 
vordere innere Ende der Hfllse 2 bis zum Getriebe und 
zur HQlse 19 reicht Eine Idsbare Verbindung zwischen 
to dem inneren Ende der HQlse 2 und dem Getriebe ist 
nicht vorgesehen. Es ist deshalb auch nicht mOglich, we- 
der das Getriebe noch die HQlse 19 mit der HQlse 2 aus 
dem Vorderteil 1 (GriffhQlse) nach hinten herauszuzie- 
hen. Vermutlich ist fur eine Demontage des Getriebes 
is dessen rQckseitiger Endabschnitt, der das Vorderteil 1 
(GriffhQlse) rQckseitig uberragt, manuell zu ergreifen, 
wodurch die rQckseitige Baueinheit des Getriebes nach 
hinten herausziehbar sein kdnnte. Der Ausbau sowohl 
der HQlse 19 als auch der vorderen Baueinheit des Ge- 
20 triebes ist schwierig und zeitraubend 

Der Erfindung Iiegt die Aufgabe zugrunde ein Be- 
handlungsinstrument der eingangs angegebenen Art so 
auszugestalten, daB das Getriebe in einfacher Weise 
montagefreundlich in der GriffhQlse angeordnet werden 
25 kann. 

Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnenden 
Merkmale des Anspruchs 1 oder 3 gelSst 

Bei beiden erfindungsgemiBen Ldsungen ist eine in 
der im wesentlichen zylindrischen Bohrung der Griff- 



sig am rQckseitigen Ende der LagerhQlse anzugreifen 30 hQlse von hinten einschiebbare InnenhQlse vorgesehen, 
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vermag. Die Getriebe weisen unterschiediiche Oberset 
zungsverhaltnisse auf, und durch den wahlweisen Ein- 
bau eines bestimmten Getriebes lassen sich unterschied- 
iiche Obersetzungsverhaltnisse verwirklichen. Das Ge- 
triebegehause der jeweiligen Baueinheit besteht aus ei- 
nem Hinterteil und einem Vorderteil, die. hQlsenfdrmig 
aufeinandergeschraubt sind Bei dieser bekannten Aus- 
gestaltung bedarf es nicht nur eines besonderen manuel- 
len Geschicks, urn die jeweilige Baueinheit ein- oder 
auszubauen, sondern es bedarf auch einer besonderen 
Sicherung zwischen den Getriebegehauseteilen, insbe- 
sondere unter BerQcksichtigung der Tatsache, daB beim 
Ein- oder Ausschrauben ein Drehmoment auf diese Tel- 
le ausgeQbt wird Es ist somit die rQckseitige Abdeckung 
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deren hinteres Ende mit dem hinteren Ende der Griff- 
hQlse Idsbar verbindbar ist, und deren vorderes Ende 
mit dem hinteren Ende der zugehdrigen LagerhQlse Ids- 
bar verbindbar ist Hierdurch laBt sich in einfacher und 
montagefreundlicher Weise die LagerhQlse axial posi- 
tionieren und insbesondere gegen eine vordere Schul- 
terflache der GriffhQlse spannen, wobei aufgrund der 
Verbindung zwischen der InnenhQlse und der LagerhQl- 
se letzteres nicht nur mittels der InnenhQlse aus der 
GriffhQlse entnommen werden kann, sondern auch im 
ausgebauten Zustand in die InnenhQlse eingebaut wer- 
den kann, so daB die InnenhQlse mit der LagerhQlse in 
die GriffhQlse eingeschoben und wieder herausgezogen 
werden kdnnen. Aufgrund des leichten Ein- und Aus- 



und Sicherung des jeweiligen Getriebegeh&uses nicht 45 baus laBt sich die GriffhQlse und auch das Getriebe im 



nur bauaufwendig sondern auch handhabungsaufwen- 
dig. 

In der DE 35 05 323 Al ist eine Drehzahlverstellein- 
richtung fflr ein medizinisches HandstQck beschrieben, 
bei dem eine Antriebsverbindung mit einem in seinem 
ObersetzungsverhSltnis verstellbaren Getriebe von hin- 
ten in eine GriffhQlse des HandstQcks einschiebbar ist 
Die GriffhQlse ist in nicht nflher beschriebener Weise 
mit ihrem rQckseitigen Ende an das vorderseitige Ende 
eines Antriebsteils montierbar. Wesentliches Merkmal 
dieses bekannten Behandlungsinstruments ist ein von 
auBen zugangliches Stellglied, mit dem die Drehzahl des 
Getriebes wahlweise anderbar ist 

In der US 4 306 865 ist ein zahnarztliches Behand- 
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ausgebauten Zustand auBen- und innenseitig leicht, 
handhabungsfreundlich und schnell reinigen und pfle- 
gen und insbesondere sicher desinfizieren, was insbe- 
sondere bei einem chirurgischen Einsatz des Behand- 
lungsinstruments von Bedeutung ist 

Ein anderer Vorteil der erfindungsgemSBen Ldsun- 
gen besteht darin, daB die Anordnung der InnenhQlse es 
auf einfache Weise ermOglicht, mehrere Getriebe mit 
unterschiedlichen Ober- oder Untersetzungsverhaltnis- 
sen wahlweise zu montieren und sicher in der GriffhQlse 
zu positionieren bzw. zu fixieren. Aufgrund der axialen 
Beweglichkeit der InnenhQlse kCnnen, jedoch mQssen 
nicht, die jeweiligen LagerhQlsen von gleicher Baul&nge 
sein, sondern sie kdnnen auch eine unterschiediiche 



lungsinstrument der eingangs angegebenen Art be- $0 Baulange aufweisen, was sich durch die Verbindung 



schrieben. Bei diesem bekannten Behandlungsinstru- 
ment weist die in der GriffhQlse vorhandene Antriebs- 
verbindung ein Untersetzungsgetriebe auf, das aus zwei 
vormontierbaren Baueinheiten und einem mittleren ge- 
zahnten Ring besteht, wobei letzterer in einer HQlse 19 
positionierbar ist und die Baueinheiten jeweils von au- 
Ben axial in die HQlse 19 einsetzbar sind 

Die HQlse 19 ist im Vorderteil 1 des HandstQcks in 
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zwischen der InnenhQlse und der GriffhQlse in einfacher 
Weise ausgleichen laBt 

Das angestrebte Ziel, namlich eine montage- bzw. de- 
montagefreundliche Bauweise wird auch dadurch er- 
reicht, daB die GriffhQlse gemfiB Anspruch 1 rQckseitig 
auf einen Kupplungszapfen des Antriebsteils aufsteck- 
bar und Idsbar verrastbar ist und daB gemaB Anspruch 3 
die InnenhQlse der GriffhQlse durch einen Schraubring 



mit der GriffhQlse verbindbar ist 

Die 16sbare Verbindunj^ischen der Innenhulse und 
der LagerhQlse ist voi^^^eise eine Verschraubung 
mit Innen- und AuBengeWWe an den zugehdrigen Tei- 
leit Hierdurch wird.nicht nur eine sichere Verbindung 5 
gewahrleistet, sondern es ist auch mdglich, eine axiale 
Spannung auf Einzelteile in der LagerhQlse auszuQben 
und diese dadurch zu fixieren. Ein weiterer Vorteil be- 
steht darin, daB das wenigstens eine axial zu fixierende 
Teil auch im ausgebauten Zustand der LagerhQlse fixiert 10 
bzw. axial gespannt werden kann und zwar durch Anzie- 
hen der Verschraubung zwischen der InnenhQlse und 
der LagerhQlse. Eine so vormontierte Baueinheit mit 
InnenhQlse kann dann in einfacher Weise in die Grif fhQl- 
se eingeschoben und am antriebsseitigen Ende ver- 15 
schraubt werden. 

In den UnteransprQchen sind Merkmale enthalten, die 
zur Problemldsung beitragen und auBerdem vorteilhaf- 
te Merkmale zum losbaren und handhabungsfreundli- 
chen Ankuppeln der GriffhQlse an ein Antriebsteil vor- 20 
geben. 

Der Anspruch 7 bezieht sich auf eine einfache Idsbare 
Befestigung eines festen Zahnrades eines in die Lager- 
hOise integrierten Getriebes. 

Im Anspruch 18 ist eine axial wirksame, losbare Hal- 25 
terung zwischen der InnenhQlse und einem sie Qbergrei- 
fenden Schraubring enthalten. 

Nachfolgend wird die Erfindung anhand von in der 
Zeichnung dargestellten AusfOhrungsbeispieien eriau- 
tertEszeigt 30 

Fig, 1 ein erfmdungsgemaBes zahnarztliches Hand- 
stuck mit einem Getriebe groBer Untersetzung im verti- 
kalen Langsschnitt; 

Fig. 2 das Getriebe in vergrdBerter Darstellung; 

Fig. 3 ein erfmdungsgemaBes zahnarztliches Hand- 35 
stock mit einem Getriebe kleiner Untersetzung im verti- 
kalen Langsschnitt; 

Fig. 4 ein erfmdungsgemaBes zahnarztliches Hand- 
stOck mit einer LagerhQlse im vertikalen Langsschnitt; 

Fig. 5 die in Fig. 1 mit X gekennzeichnete Einzelheit 40 
in vergrdBerter Darstellung. 

Das HandstQck 1 besteht gemaB Fig. 1 bis 3 aus einer 
Griffhulse 2, einem an deren vorderen Ende befestigten 
oder befestigbaren, insbesondere darin einsteckbaren 
KopfstOck 3, einem vorzugsweise seitlich vom Kopf- 45 
stQck 2 abstehenden Bohrer 4 der im KopfstOck 3 dreh- 
bar gelagert ist und einen Antriebswellenzug 5, der mit 
einem Getriebe 6 in der GriffhQlse 2 gelagert ist 

Bei den vorliegenden Ausgestaltungen ist das Hand- 
stQck ein sog. Winkelstuck, d. h. die GriffhQlse 2 weist 50 
einen hinteren und einen vorderen angedeuteten Griff- 
hQlsenabschnitt 2a, 2b auf, von denen der vordere Griff- 
hQlsenabschnitt 2b gegenQber dem hinteren etwas ab- 
geknickt angeordnet ist, und die einteilig miteinander 
verbunden sind. 55 

Der Antriebswellenzug 5 besteht aus einem hinteren 
und einem vorderen Antriebswellenabschnitt 7, 8, zwi- 
schen denen das Getriebe 6 angeordnet ist Das Getrie- 
be 6 bildet eine austauschbare Baueinheit 9. Deren 
Hauptteile sind ein Eingangszahnrad 11, das mittels ei- 60 
nes Waizlagers 10 auf einen schragen Wellenabschnitt 
12 im vorderen Endbereich des hinteren Antriebswel- 
lenabschnitts 7 frei drehbar gelagert ist, ein in der im 
wesentlichen zylindrischen Bohrung der GriffhQlse 2 
fest angeordneter Zahnkranz 13, ein Ausgangszahnrad 65 
14 und ein Getriebegehause bzw. eine LagerhQlse 15, in 
dem die vorgenannten Teile mittels mehreren Lagern, 
insbesondere Walzlagern, drehbar gelagert sind. Der 



hintere Antriebswellenabschnitt 7, der feste Zahnkranz 
13 und das Ausgangszahnrad 14 sind koaxial zueinander 
angeordnet Der^^^ahnkranz 13 und das Ausgangs- 
zahnrad 14 weise^^iebsseitig jeweils eine Seitenzah- 
nung 13a, 14a auf, die jeweils mit einer Seitenzahnung 
auf der Werkzeugseite des Eingangszahnrads 11 kam- 
men. Vorzugsweise weist das Eingangszahnrad 11 eine 
fQr beide Seitenzahnungen 13a, 14a gemeinsame Seiten- 
zahnung 11a auf, wobei die Seitenzahnung 14a des Aus- 
gangszahnrads 14 koaxial innerhalb der Seitenzahnung 
13a des festen Zahnkranzes 13 angeordnet ist, so daB 
letztere mit dem auBeren Bereich und erstere mit dem 
inneren Bereich der Seitenzahnung 11a des Eingangs- 
zahnrads 11 kSmmen. Der feste Zahnkranz 13 befindet 
sich deshalb vorzugsweise in der gleichen Querrichtung 
wie der Zahnkranz 14b des Ausgangszahnrads. 14, der 
die zugehdrige Seitenzahnung 14a tragt 

Die Seitenzahnung 14a dem Ausgangszahnrad 14 ist 
an einem hohlzylindrischen Ringabschnitt 14b angeord- 
net, auf dessen AuBenmantelfiache ein erstes Walzlager 
16 sitzt mit dem das Ausgangszahnrad 14 an der Innen- 
mantelflache des topffdrmigen Getriebegehauses 15 
drehbar gelagert ist Ein zweites Walzlager 17 sitzt in 
einem zum Werkz'eug 4 gerichteten Abstand vom ersten 
Walzlager 16 auf einem werkzeugseitigen koaxialen La- 
gerzapfen 18 des Ausgangszahnrads 14, und es ist in 
einem stirnseitigen Lagerring 19 des Getriebegehauses 
15 gelagert 

Ein werkzeugseitiger koaxialer Endlagerzapfen 21 
des hinteren Antriebswellenabschnitts 7 ist mittels eines 
auf ihm sitzenden Waizlagers 22 an der Innenmanteifia- 
che des hohlzylindrischen Ringes 14b des Ausgangs- 
zahnrads 14 gelagert Antriebsseitig vom Eingangszahn- 
rad 1 1 weist der hintere Antriebswellenabschnitt 7 einen 
zweiten Lagerabschnitt 23 auf, auf dem ein Walzlager 24 
sitzt, mit dem er in einer hohlzylindrischen Innenbuchse 
25 gelagert ist, die schlieBend in die hohlzylindrische 
Umfangswand 26 des Getriebegehauses 15 von der An- 
triebsseite her eingeschoben ist Am werkzeugseitigen 
Ende der Innenbuchse 25 liegt der feste Zahnkranz 13 
an. Dabei ist er werkzeugseitig mittels des an ihm anlie- 
genden AuBenrings des Waizlagers 16 und einem davon 
werkzeugseitig angeordneten Distanzring 27 axial zwi- 
schen der werkzeugseitigen Innenschulterflache 15a des 
topffarmigen Getriebegehauses 15 und der Innenbuch- 
se 25 positioniert Es ist auch mdglich, die Anordnung so 
zu treffen, daB der Auflenring des Waizlagers 17 ruck- 
seitig von der Innenschulterflache 15a geringfQgig vor- 
steht wobei der Distanzring 27 anstelle an der Innen- 
schulterflache 15a, von der er in diesem Falle einen klei- 
nen Abstand aufweist, am AuBenring des Waizlagers 17 
anliegt der frontseitig an einer vorderen Innenschulter- 
flache 15b anliegt 

Die Innenbuchse 25 liegt mit ihrem antriebsseitigen 
Ende am werkzeugseitigen Ende einer Innenhulse 28 
der GriffhQlse 2 an, wobei die InnenhQlse 28 mit germ- 
gem Bewegungsspiel in einer AuBenhQlse 29 bzw. Griff- 
hQlse 2 sitzt und durch einen Schraubring 31 gegen die 
Innenbuchse 25 geschraubt ist der mit seinem werk- 
zeugseitigen Endbereich mittels eines Innen- und Au- 
Bengewindes 31a auf die AuBenhQlse 29 auf geschraubt 
ist und mit einer Innenschulter 32 am antriebsseiugen 
Ende die InnenhQlse 28 hintergreift Das AuBengewinde 
am vorderen Ende der InnenhQlse 28 und das Innenge- 
winde am hinteren Ende des Getriebegehauses 15 sind 
mit 28a und 15c bezeichnet Die vorbeschriebene Aus- 
gestaltung ist aus mehreren GrQnden vorteilhaft Zum 
einen ist es mSglich, die Baueinheit 9 am vorderen Ende 



der InnenhQlse 28 vorzumontieren und in diesem Zu- 
s'tand gemeinsam in die AuB en- oder GriffhQise 2 von 
der Antriebsseite her ei^^^zen. Zum anderen erlaubt 
die Verschraubung mit f^Vn- und Innengewinde 28a, 
15c ein Flxieren des festen Zahnkranzes 13 durch 
Klemmdruck, der beim Einschrauben der InnenhQlse 28 
in das Getriebegehfiuse 15 erzeugt wird und den festen 
Zahnkranz 13 zwischen dem Aufienring des Walzlagers 
16 und der hohlzylindrischen Innenbuchse 25 fest- 
klemmt Dabei ermdglicht es die Ausgestaltung mit In- 
nenhQlse 28 und Obergreif-Schraubring 31, die Bauein- 
heit 9 vorzugsweise mit der InnenhQlse 28 gegen eine 
weitere, nach hinten gerichtete Schulterfl&che 2c in der 
GriffhQise 2 zu drucken bzw. zu verspannen, die eine 
Bezugsfiache darstellt und sich im Bereich des Knickes 
der GriffhQise 2 befindet Bei der vorliegenden Ausge- 
staltung liegt die vordere Stirnseite des vorzugsweise an 
diesem Ende im Durchmesser verjQngten Getriebege- 
hauses 15 an dieser SchulterflSche 2c an. Zwischen dem 
hinteren Ende der AuBenhQlse 29 und dem hintergriffe- 
nen, im Durchmesser erweiterten hinteren Endabschnitt 
28b der InnenhQlse 28 ist ein axialer Abstand a vorgese- 
hen, der es ermdglicht, unterschiedliche Baulangen des 
Getriebes 6 in ein und derselben AuBenhQlse 29 mit dem 
Schraubring31 einzubauen. 

Die Seitenverzahnung 11a ist vorderseitig an einem 
Innenflansch angeordnet, von dem sich eine Lagerbuch- 
se lib mit Innenschulter nach hinten koaxial zum schra- 
gen Achsabschnitt 20a der Langsmittelachse 20 er- 
streckt In der Lagerbuchse lib mit Innenschulter sitzt 
der AuBenring des Walzlagers 10. 

Zwischen dem das Eingangszahnrad 11 tragenden 
WaUzlager 10 und dem antriebsseitigen Waizlager 24 
weist der Antriebswellenabschnitt 7 einen Ringbund 33 
auf, der aufgrund der schragen Erstreckung des schrd- 
gen Wellenabschnitts 12 eine keilige Form aufweist, und 
an dessen vorseitigen Schulterflache der Innenring des 
Walzlagers 10 anliegt 

Der hintere Antriebswellenabschnitt 7 ist mittels ei- 
ner Druckfeder 34 zur Antriebsseite hin axial beauf- 
schlagt, die einerseits an der werkzeugseitigen Schulter- 
flache des schragen Wellenabschnitts 12 und anderer- 
seits mittels des Walzlagers 22 gegen das Ausgangs- 
zahnrad 14 abgestQtzt ist Eine rQckseitige Bewegung 
des hinteren Antriebswellenabschnitt 7 ist durch einen 
Innenflansch 35 der Innenbuchse 25 begrenzt, der den 
AuBenring des Walzlagers 24 hintergreift 

Das werkzeugseitige Ende des Ausgangszahnrads 14 
bzw. dessen Lagerzapfen 18 ist als Kegelrad mit einer 
endseitigen Kegelverzahnung 36a ausgebildet, die mit 
einer Kegelverzahnung 36b des vorderen Antriebswel- 
lenabschnitt 8 kammt, und somit ein Winkelgetriebe 36c 
bildet, wobei der Antriebswellenabschnitt 8 das Aus- 
gangszahnrad 14 mit einer den Bohrer 4 spannenden 
LagerhQlse antriebsmaBig verbindet, vorzugsweise 
ebenfalls mit einem andeutungsweise dargestellten 
Winkelgetriebe, 

Die vorbeschriebene Ausgestaltung ermdglicht somit 
nicht nur eine prazise Halterung der Getriebe-Bauein- 
heit 9, sondern sie ermdglicht auch eine handhabungs- 
freundliche Demontage der Baueinheit 9 und zwar so- 
wohl als Einheit ais auch bezQglich der Einzelteile, ins- 
besondere VerschleiBteile des Getriebes. Durch Aus- 
schrauben der InnenhQlse 28 aus dem Getriebegehause 
15 ist diese durch Herausziehen der Innenbuchse 25 
zuganglich, um seinen Einzelteile z. B. zwecks Verande- 
rung des Obersetzungsverhaitnisses und/oder die einem 
VerschleiB unterliegen, wahlweise auszutauschen, wie 
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die Zahnkranze bzw. Zahnrader, insbesondere der feste 
Zahnkranz 13, als auch die Waizlager. AuBerdem er- 
mdglicht es die^fcbeschriebene Ausgestaltung, die 
GriffhQise 2 mnt^HKi auBen prazise zu desinfizieren 
5 und auch das Getnebe 6 insbesondere als ausgebaute 
Einheit oder auch zerlegt sicher zu desinfizieren, was 
insbesondere bei der Benutzung fQr chirurgische Ein- 
griffe von Bedeutung ist 

Der hintere Antriebswellenabschnitt 7 weist an sei- 
io nem antriebsseitigen Ende eine daraufaxial verschieb- 
bar gelagerte KupplungshQlse 37 auf, die axial ver- 
schiebbar auf dem rQckseitigen Wellenteil 7a des An- 
triebswellenabschnitts 7 verschiebbar gelagert ist, wo- 
bei ein Querbolzen 7b im Wellenteil 7a die Kuppiungs- 
15 hulse 37 in Langldchern 37a radial durchfaBt und die 
mittels einer sich am Innenring des Walzlagers 24 ab- 
stutzenden Druckfeder 30 zur Antriebsseite hin in ihre 
axiale Endstellung beaufschlagt ist 

Die GriffhQise 2 ist mit der Innenbohrung 28c der 
20 InnenhQlse 28 auf einen nur andeutungsweise darge- 
stellten runden Steckzapfen 41 eines sog. Antriebsteils 
42 des HandstQcks 1 aufsteckbar, wobei am Steckzapfen 
41 ein QberdrQckbares Rastelement 43 angeordnet ist, 
das in der aufgesfeckten Stellung in eine Ringnut 44 in 
25 der Bohrung 28c einrastet und dadurch die GriffhQise 2 
axial flxiert Bei diesem Rastelement 43 kann es sich um 
einen an sich bekannten Rastring oder auch um wenig- 
stens eine Kugel handeln, die radial verschiebbar und 
durch eine Feder radial auswarts in eine Endstellung 
30 beaufschlagt sind, in der sie die Mantelflache des Steck- 
zapfens 41 Qberragen und somit in die Ringnut 44 ela- 
stisch einrasten kdnnen. 

Die KupplungshQlse 37 ist mit einem formschlQssig 
wirksamen Drehelement 38, hier ein Aufsteckschlitz, in 
35 Antriebsverbindung mit einem Motor oder einem wei- 
teren Wellenabschnitt des Antriebsteils steckbar. 

Das Zahnezahlverhaitnis wenigstens eines Paars der 
miteinander kammenden Seitenzahnungen 11a, 13a 
oder 11a, 14a ist um wenigstens einen Zahn unterschied- 
40 lien. Bei der vorliegenden Ausgestaltung sind folgende 
Zahnezahlen realisiert: 

Antriebszahnrad 11—31 Zahne 
fester Zahnkranz 13 « 30 Zahne 
45 Ausgangszahnrad 14 = 31 Zahne. 



Bei der erfindungsgemaBen Ausgestaltung steht nur 
einer der beiden einander gegenQberliegenden Taumei- 
abschnitte des Eingangszahnrades 11 zugleich mit dem 
so festen Zahnkranz 13 und dem Ausgangszahnrad 14 in 
Zahneingriff. Deshalb wird nicht nur die Langsabmes- 
sung des festen Zahnkranzes 13 sondern auch das Tau- 
melmaB eingespart 

Die Flanken der vorhandenen Zahne sind schrag ge- 
richtet 

Bei der erfindungsgemaBen Ausgestaltung gemaB 
Fig. 1 eignet sich das HandstQck 1, insbesondere fur den 
chirurgischen Einsatz, z. B. zum Schneiden, Schneidboh- 
ren, Frasen, Gewindeschneiden und dgL mehr. 

In das HandstQck 1 bzw. in die GriffhQise 2 sind vor- 
zugsweise mehrere Getriebe 6 jeweils als eine Bauein- 
heit 9a, 9b wahlweise ein- und ausbaubar, die mit der 
GriffhQise eine Garnitur bilden kdnnen oder zum allge- 
meinen Behandlungssortiment des Zahnarztes gehdren 
kdnnen. Hierdurch ist es mdglich, ein und dasselbe 
HandstQck 1 bzw. GriffhQise 2 fQr verschiedene Behand- 
lungsarten, wie Bohren, Schleifen, Polieren, Frasen, Sa- 
gen, Feilen und Schrauben einzurichten, wobei es sich 
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um Zahnbehandlungen^g^auch chirurgische Behand- 
lungen, z. B. in der Kiefd^H^rgie, handeln kann. 

Ein entsprechendes SBRdlungswerkzeug 4 ist zur 

Verfflgung zu stellen und in der vorhandenen Werk- 
zeughalterung des Kopfstflckes 3 aufzunehmen. 5 

Beim Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 3, bei dem glei- 
che Oder vergleichbare Tcile mit gleichen Bezugszei- 
chen versehen sind, ist ein Getriebe 6 mit einer Unter- 
setzung von 4 : 1 vorgesehen. Es handelt es um ein Pla- 
netengetriebe mit einem Sonnenzahnrad 46 und einem io 
Planetenzahnrad 47, die die angegebene Untersetzung 
im Getriebe 6 erzeugen. Das. Getriebe 6 weist zum 
vorbeschriebenen Getriebe 6 folgende wesentliche Un- 
terschiede auf. 

Der hintere Antriebswellenabschnitt 7 weist ansteile is 
des schragen Wellenabschnitts~12 zwischen den Walzla- 
gern 22 und 24 das Sonnenzahnrad 46 in Form einer 
Umfangsverzahnung auf, die beim vorliegenden Aus- 
fflhrungsbeispiel einstackig angeordnet ist, dlu die 
Zahne sind in den Antriebswellenabschnitt 7 eingearbei- 20 
tet Das Ausgangszahnrad 14 weist ansteile einer Seiten- 
verzahnung an seiner ROckseite einen exzentrischen, 
koaxialen Lagerzapfen 48, vorzugsweise einstflckig, auf, 
auf dem das Planetenzahnrad 47 frei drehbar gelagert 
ist, und mit dem Sonnenzahnrad 46 kfimmt Desweiteren 25 
ist eine Lagerbuchse 49 im Getriebegehause 15 passend 
eingesetzt in der das Walzlager 16 gelagert und mittels 
einem Distanzring 51 axial gegen den hinteren Flansch 
des Ausgangszahnrads 14 axial von der Schulterflache 
15a distanziert ist AnsteUe einer topffdrmigen Lager- 30 
buchse ist bei diesera Ausfuhrungsbeispiel als antriebs- 
seiuges Endteil ein separates vorzugsweise an seinem 
Umfang abgedichteter Lagerflansch 52 vorgesehen, der 
an der Lagerbuchse 49 anliegt und rOckseitig durch das 
vordere Ende der InnenhQlse 28 begrenzt ist Auch bei 35 
diesem Ausfflhrungsbeispiel kann das Getriebegehause 
15 mittels der Innenhfllse 28 zum einen gegen die Schul- 
terflache 15b gespannt werden und auflerdem der La- 
gerflansch 52 rflckseitig begrenzt werden. 

Beim AusfOhmngsbeispiel nach Fig. 4, bei dem eben- 40 
falls gleiche oder vergleichbare Teile mit gleichen Be- 
zugszeichen versehen sind, ist ansteile eines Getriebe- 
gehauses eine LagerhUlse 15 vorhanden mit lediglich 
zwei einen axialen Abstand voneinander aufweisenden 
Walzlagern 53, 54, in denen die Welle des Antriebswel- 45 
lenabschnitts 7 frei drehbar gelagert ist Wie bereits 
vom Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 3 ist auch hier das 
hintere Ende der Lagerhfllse 15 auf das vordere Ende 
der InnenhOlse 28 auf schraubbar, wobei zwischen dem 
vorderen Ende der InnenhOlse 28 und der gegenfiberlie- 50 
genden Schulterflache der LagerhUlse 15 eine Ring- 
scheibe 55 eingeklemmt ist, deren innerer Randbereich 
das hintere Walzlager 54 axial nach hinten begrenzt 
Zwischen den Walzlagern 53, 54 ist eine Distanzhulse 56 
vorgesehen. 55 

Die vorbeschriebenen Getriebe-Baueinheiten 9, 9a, 
9b sind wahlweise in die GriffhOlse 2 einbaubar. 

Der zylindrische Ringansatz 28b auf dem hinteren 
Endbereich der InnenhOlse 28 ist mit geringem Bewe- 
gungsspiel im hohlzylindrischen Schraubring 31 aufge- eo 
nommen. Zwischen diesen beiden Teilen 28, 31 ist eine 
aus der dargestellten axialen Endstellung Oberdrflckba- 
re Haitevorrichtung 58 vorgesehen, vorzugsweise in 
Form eines radial vorgespannten, insbesondere runden 
Federringes 59, z. B. aus Metall, der in einer Ringnut 61 65 
im einen Teil, hier im Ringansatz 28b, sitzt und elastisch 
gegen das andere Teil, hier den Schraubring 31, drflckt 
Vorzugsweise ist im anderen Teil, hier im Schraubring 
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31, eine kleine Rastnut 62 vorgesehen, so daB der Feder- 
ring 59 auch in ^^^chraubring 31 geringfOgig ein- 
taucht und damii^^P nur kraftschlussig sondern auch 
formschlOssig wirkt 

Durch relative Verschiebung der Teile 31, 28 wird der 
gespaltene Federring 59 zusammengedrflckt, so daB 
z. B. der Schraubring 31 mit einer gewissen Axialkraft 
abgezogen werden kann. Zwischen dem Ringansatz 28b 
und der Schuiter 32 kann ein elastisches Federelement 
50 angeordnet sein, das die beiden Teile 28, 31 so gegen- 
einander verschiebt daB der radial wirksame Federring 
59 zwischen der linken Seitenfiache der Rastnut 62 und 
der rechten Seitenfiache der Ringnut 61 elastisch ge- 
klemmt wird und somit die beiden Teile 28, 31 axial 
spielfrei aneinander flberdrflckbar gehalten sind. Das 
Federelement 50 kann ein Ring aus elastischem Materi- 
al oder ein Federring, insbesondere aus Metall wie vor- 
zugsweise ein Wellring sein. 

PatentansprOche 

1. Arztiiches oder zahnarztliches Behandlungsin- 
strument insbesondere HandstOck (1), mit einem 
durch ein Antriebsteil (42) flber eine ein Getriebe 
aufweisende Antriebsverbindung (6) angetriebenen 
Behandlungswerkzeug (4), wobei die Antriebsver- 
bindung (6) im Behandlungsinstrument ausbaubar 
angeordnet ist und in einer LagerhOlse (15) gelagert 
ist die von hinten in eine GriffhOlse (29) des Be- 
handlungsinstruments einschiebbar und in der ein- 
geschobenen Stellung durch eine InnenhOlse (28) 
axial festlegbar ist die von hinten in die GriffhOlse 
(29) einschiebbar ist wobei zwischen der InnenhOl- 
se (28) und der sie umgebenden GriffhOlse (29) eine 
Idsbare Verbindung (31a) vorgesehen ist dadurch 
gekennzeichnet daB die Antriebsverbindung (6) 
mit der LagerhOlse (15) eine ausbaubare Baueinheit 
(9) bildet daB zwischen der Innenhfllse (28) und der 
LagerhOlse (15) eine weitere I6sbare Verbindung 
(15c) vorgesehen ist und daB die GriffhOlse (29) mit 
der Innenbohrung (28c) der InnenhOlse (28) rflck- 
seitig auf einen Steckzapfen (41) des Antriebsteils 
(42) auf steckbar und ldsbar verrastbar ist 

2. Behandlungsinstrument nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet daB die Idsbare Verbindung 
zwischen der Innenhfllse (28) und der GriffhOlse 
(29) durch eine Verschraubung, insbesondere eine 
die GriffhOlse (29) flbergreifende und die Innenhfll- 
se (28) an einer Schulterflache hintergreifende 
Obergreifmutter (31) gebiidet ist 

3. Arztiiches oder zahnarztliches Behandlungsin- 
strument insbesondere Handstflck (1), mit einem 
durch ein Antriebsteil (42) uber eine ein Getriebe 
aufweisende Antriebsverbindung (6) angetriebenen 
Behandlungswerkzeug (4), wobei die Antriebsver- 
bindung (6) im Behandlungsinstrument ausbaubar 
angeordnet ist und in einer Lagerhfllse (15) gelagert 
ist die von hinten in eine Griffhfllse (29) des Be- 
handlungsinstruments einschiebbar und in der ein- 
geschobenen Stellung durch eine InnenhOlse (28) 
axial festlegbar ist die von hinten in die Griffhfllse 
(29) einschiebbar ist wobei zwischen der InnenhOl- 
se (28) und der sie umgebenden Griffhfllse (29) eine 
losbare Verbindung (31a) vorgesehen ist dadurch 
gekennzeichnet daB die Antriebsverbindung (6) 
mit der LagerhOlse (15) eine ausbaubare Baueinheit 
(9) bildet daB zwischen der Innenhfllse (28) und der 
Lagerhfllse (15) eine weitere Idsbare Verbindung 
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(15c) vorgesehen ist und dafi die Idsbare Verbin- 
dung zwischen der jM^nhOlse (28) und der Griff- 
hOlse (29) durch eij^^^Bs Obergreifmutter ausge- 
bildeten SchraubrinPffl) gebildet ist, der, die In- 
nenhQlse (28) hintergreifend, von hinten auf die 5 
GriffhQlse (29) aufschraubbar ist 

4. Behandlungsinstrument nach einem der vorheri- 
gen Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB die 
GriffhQlse (29) eine rQckseitig offene zylindrische 
Aufnahmebohrung (2c) aufweist und die LagerhQl- 10 
se (15) und die Innenhulse (28) hohlzylindrische Tel- 
le mit gleichem AuBendurchmesser aufweisen. 

5. Behandlungsinstrument nach einem der vorheri- 
gen Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB die 
weitere I6sbare Verbindung durch eine Verschrau- 15 
bung mit Innen- und AuBengewinde (15c) gebildet 
ist 

6. Behandlungsinstrument nach einem der vorheri- 
gen Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB un- 
terschiedliche, gegebenenfalls mit einem Getriebe 20 
(6) unterschiedlicher Unter- oder Obersetzung aus- 
gefQhrte LagerhGlsen (15) jeweils als Baueinheit (9, 
9a, 9b) wahlweise einbaubar sind. 

7. Behandlungsinstrument nach einem der vorheri- 
gen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB das 25 
Getriebe (6) ein Eingangszahnrad (11), einen festen 
Zahnkranz (13) und ein Ausgangszahnrad (14) auf- 
weist, wobei das Ausgangszahnrad (14) werkzeug- 
seitig vom Eingangszahnrad (11) angeordnet ist 
und das Eingangszahnrad (1 1) so wie das Ausgangs- 30 
zahnrad (14) einerseits sowie das Eingangszahnrad 
(11) und der feste Zahnkranz (13) andererseits mit- 
einander kfimmen, wobei das Eingangszahnrad (14) 
auf einem bezQglich der Mittelachse schragen La- 
gerabschnitt (12) frei drehbar gelagert ist und somit 35 
im Betrieb des Getriebes (6) Taumelbewegungen 
ausf uhrt und wobei der feste Zahnkranz (13) mittels 
einem oder zu seinen beiden Seiten angeordneten 
hDlsenfdrmigen KlemmteOen (25, 16, 21) axial 
klemmbar in der LagerhQlse (15) gelagert ist 40 

8. Behandlungsinstrument nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB das hintere Klemmteil 
(25) an seiner RQckseite von der Innenhulse (28) 
axial begrenzt ist, vorzugsweise mit der InnenhQlse 
(28) gegen den festen Zahnkranz (13) spannbar ist 45 

9. Behandlungsinstrument nach Anspruch 7 oder 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB der feste Zahnkranz 
(13) bezuglich des Eingangszahnrades (11) werk- 
zeugseitig angeordnet ist und antriebsseitig seine 
Seitenzahnung (13a) aufweist 50 

10. Behandlungsinstrument nach Anspruch 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB der feste Zahnkranz 
(13) das Ausgangszahnrad (14) umgibt 

11. Behandlungsinstrument nach Anspruch 10, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Seitenzahnungen 53 
(13a, 14a) des festen Zahnkranzes (13) und des Aus- 
gangszahnrads (14) in ein und derselben Querebene 
bzw. Querrichtung angeordnet sind 

12. Behandlungsinstrument nach einem der An- 
sprQche 9 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB das 60 
Eingangszahnrad (1 1) eine fQr die Seitenzahnungen 
(13a, 14a) des festen Zahnkranzes (13) und des Aus- 
gangszahnrads (14) gemeinsame Seitenzahnung \ 
(11a) aufweist 

13. Behandlungsinstrument nach einem der vorhe- es 
rigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
LagerhQlse (15) mit einer antriebsseitigen Stirn- 
wand (35; 52) versehen ist 
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14. Behandlungsinstrument nach einem der vorhe- 
rigen Ansprt^i^dadurch gekennzeichnet, daB eine 
antriebsseiti^^Was Getriebegehfiuse (50) einge- 
schobene Inn^Wuchse (25) vorgesehen ist 

15. Behandlungsinstrument nach einem der vorhe- 
rigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB es 
ein WinkelhandstQck ist 

16. Behandlungsinstrument nach einem der vorhe- 
rigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Ausgangszahnrad (14) des Getriebes (6) werkzeug- 
seitig einen Antriebszapfen mit einer Verzahnung 
(36a) fQr ein im Scheitelbereich des Winkelhand- 
stQcks vorgesehenes Winkelgetriebe (36c) aufweist 

17. Behandlungsinstrument nach einem der vorhe- 
rigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Getriebe (6) mit einem antriebsseitigen Antriebs- 
wellenabschnitt (7) und mit oder ohne einem werk- 
zeugseitigen Antriebswellenabschnitt (8) eine aus- 
tauschbare Baueinheit (9; 9a; 9b) ist 

18. Behandlungsinstrument nach einem der vorhe- 
rigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
zwischen der InnenhQlse (28) und dem Schraubring 
(31) wenigstens ein Federelement, insbesondere ein 
Federring (9% vorgesehen ist, das in einer Ausneh- 
mung (62) in der InnenhQlse (28) sitzt und radial 
gegen den Schraubring (31) elastisch drQckt 
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